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Yerlilik Orani

TUBITAK destekli bir Ar-Ge projesiyle gelistirilen

Turkiye'de Uretilen ilk 6 eksenli endiistriyel robot manipilatériudiir. Yenilikgi tasarimi ve ylksek hassasiyeti sayesinde

makine ve Uretim sektérlerinde genis bir kullanim alanina sahiptir. Farkl alt dallara uyum saglayacak sekilde gelistirilen
MetalG R2020, verimliligi artirirken tretim sUreglerini optimize etmek icin gl¢lU bir ¢ozUmddr.

Kaynak, kesme, montaj ve ylzey uygulamalarinda Ustln performans sergileyen

- MNETALG

kompakt yapisina ragmen

yUksek tork kapasitesi sunarak verimliligi artirir. Ayrica, patentli ve tescilli tasarimiyla éne ¢ikan . bircok alt
sistemin ilk kez yerlilestirilmesiyle sektorde fark yaratmaktadir.

Dijital Cagin Demir Bilegi

+ Sinifinin en yerlisi
(Yerlilik orani %78)

+ Patentli ve tescilli tasarim

« Sinifinin en hafif robotlarindan
(150 kg)

+ Sinifinin en uzun robotlarindan
(2020mm)

+ Sinifinin en fazla yUk tasiyan
robotlarindan (10kg).

» Yuksek tekrarlanabilirlik ve
hassasiyet (0,05mm)

+ 6-DOF robotik manipulator ve
mekanik gévde

+ 0,5 ms gevrim hizlarinda gercek
zamanl EtherCAT haberlesmeli
robot kontrolor

+ Robotik gomuall yazilim

+ Dinamik ve kinematik kaynak kodlart

« Proseslerden etkilenmeyen,

yanmaz kaplama ve boya ile
glclendirilmis.

+ Mobil tabanli dijital platforma

sahip (DISIS)

+ Raporlama ve izleme arayuiz

yazilimi.

+ YUkIU hazir proses yazilimlari

(Kaynak, Kesme, Tasima,
Makina Besleme, Montaj)

« 64 Eksene kadar kontrol

Yerlilik Unsurlari

- Elektronik denetleyici
« Elektronik veri toplama kartlari
+ Kaynak, kesme, tasima, makina

besleme, montaj proses

« yazilimlari
« Sifir bosluklu hassas digliler
. Cesitli Sensor Ve AktUatorler

« Delikli bilek yapisi sayesinde
cesitli proses ekipmanlarina
tam uyum

- Cevrimdisi program ile
(Offline) programlanabilirlik ve
simulasyon

« CE uyumlu

- Nesnelerin interneti (loT)
Tabanli Gorev Yazilimi

+ G-Code ile ¢calisabilme.

+ ISO standartlarina uyumluluk

« Sifir bosluklu hassas reduksiyon

sistemleri

- Robot elektrik/elektronik panosu
« Dokunmatik islemcili operator el

terminali

+ Operator el kumandasi araylz

evlllag]



Performans Ozellikleri

Tekrarlanabilirlik

+0.05 mm

Gahisma sicakhgi arahgi

5-55°C

Gug¢ Tuketimi Minimum 5kW, Normal 6.5kW, Maksimum 7.5kW
Teknik Ozellikler

Yk 10 kg

Erisim 2020 mm

Serbestlik derecesi

6 adet doner mafsal

Proglamlama

Montajh 7 ing dokunmatik ekran tGzerinde “Polyscope” grafik kullanici arayiizi

Hareket Ozellikleri

Hareket eksenleri Galisma araligi Maksimum hiz
Taban +185° +180°/s
Omuz -75°/185° +180°/s
Dirsek -140° / +175° * 200°/s
Bilek 1 +360° +400°/s
Bilek 2 +160° +440°/s
Bilek 3 +360° +640°/s
Alet 2m/s
Genel Ozellikler

IP siniflandirmasi IP54

Gurultu <80dB

Montaj Sec¢enekleri

Zeminya da Tavan

Fiziksel Ozellikler

Taban ebati

300 mm x 300 mm

Malzemeler

Aliminyum, Celik

Konnektor tipi

M4

Kablo uzunlugu

10 m

Kablolu agirhik

165 kg

KONTROL KUTUSU

Genel Ozellikler

IP siniflandirmasi

IP20

Girdlta

<65dB(A)

I/0 baglanti noktalari

Dijital girig 16, Dijital cikig 16, Analog giris 8, Analog cikis 8

1/0 glg kaynagi 24V 2A
iletigim EthernetlP, Modbus TCP, EtherCAT
Gug kaynag 380VAC, 50-60 Hz

Galigsma sicakhk arahgi

5-55°C

Fiziksel Ozellikler

Kontrol kutusu boyutu (ExBxY)

1200mm x 800mm x 600mm

Agirhk 60 kg
Malzemeler Celik
El Kumandasi

Genel Ozellikler

IP siniflandirmasi IP65

Fiziksel Ozellikler

Malzemeler

Aliiminyum, PP

Agirlik

9504

Kablo uzunlugu

S5m




| OzELLIKLER
2020 MM

ERISIM KABILIYETI

ERLi KRITIK TEKNOLOJILER

» Robotik KontrolcU

- i —— 0,05MM
« GOMUIU Yazilim ve Kinematik Unsurlar v‘jHAﬁ\SASlYET
- Kullanici Dostu Araylz Yazilimi T
- Elektronik Denetleyici
- Veri Toplama Kartlari
+ Hassas Tahrik Disli ve Reduksiyon Sistemleri

+ Robotik Manipulator Govde

10 KG

TASIMA
KAPASITES

| UYGULAMA ALANLARI

M Pk ——  [¥iizey Uygulamalar:

Boyama, kaplama, taglama, zimparalama ve cilalama gibi
islemleri hassas bir sekilde yapabilir.

 [Kesme

Lazer, plazma veya su jeti sistemleriyle uyumlu ¢calisarak
karmasik parcalarin hassas kesimini gergeklestirir.

g llontaj

Farkli boyutlardaki parcalarin vidalama, yapistirma, presleme
ve birlestirme islemlerini hizll ve dogru sekilde yapar.

— — laynak

MIG/MAG, TIG ve punta kaynak tekniklerini yiksek hiz ve kaliteli
tekrar edilebilirlik ile uygular.

" SEKTORLER
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